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١. جهت انتخاب مدل مناسب درب باز کن به شکل های زےر مراجعه ک�نید.

الزامات نصب بازو بر روی درب داخل  باز شو

تذکر های لازم قبل از نصب

برای درب های بیرون باز شو باید از مدلEDO-2 با بازوی معمولی استفاده شود. 

٢. محل نصب باید در  فضای داخلی و نزدیک به لولا باشد.
 لنگه درب را باز و بسته ک�نید تا از روان بودن حرکت درب مطمئن شوےد. در صورت وجود هر گونه گیر و یا تاب ابتدا مشکل را برطرف نمائید.

ً
٣. لطفا

٤. در صورت وجود دستگیره آن را از روی درب جدا نمای�ید چرا که فشار دادن یا کشیدن درب به  وسیله دستگیره ممکن است باعث برهم خوردن 
موقعیت درب بشود.

۵. در صورت نیاز برای افزایش ایمنی ، یک حسگر مانع خارجی را در محدوده تردد نصب ک�نید.
٦. در صورت نیاز نصب دستگاه بر روی درب داخل باز  شو، مطمئن شوےد که چهارچوب و لنگه درب در یک سطح باشند.
٧. هنگام نصب دستگاه از الگوی نصب استفاده ک�نید و دستگاه را در جهت درست عملکرد برای بازکردن درب قرار دهید.

٨. برای کاهش خطاهای افقی هنگام نصب دستگاه، حتما از تراز استفاده ک�نید.

حداک�ثر فرو رفتگی سطح درب نسبت 
به چهارچـــــوب ١٥ سانتی متر است

بیش از

١

 ٤٥ mm  حداک�ثر بیرون زدگی دیوار
در اےن حالت ضخامت چهارچوب

بــــاید بـــیش از    mm  ٣٨   بـــاشد. 

بازوی فشاری باید پای�ین تر 
از تـــوقـفگاه درب بــاشــــد.

بــازوی فــشاری بـاید با لبه 
پای�ینی درب هم تراز باشد.

برای نصب بدنه دستگاه روی
درب حد اقل فضای مورد نیاز
در بالای درب  mm ٧٥    است.

در صورت عقب بودن دیوار از چهارچوب 
از افزایش طول یا  پر ک�نید و  را  فاصله 

مطابق شکل بالا استفاده ک�نید.

حـــــــداقل  فـــــضا ی مورد   مورد نیاز
 بـــــــــــالای درب ١٤ ســــــــانـتـی مــــــــتر
 در صـورت نداشتن فـضا  بالای درب
بدنه دستگاه را روی درب نصب ک�نید

در صورت وجود اختلاف سطح بین درب
 و چـــهارچـوب باید آن را هم ســــطح کـرد

هم راستا بودن چهارچوب و درب

ک�نید) پر  را  (فاصله 

برای درب های داخل  باز شو باید از مدل  EDO-1 Track Arm  با
 بازوی معمولی استفاده شود. 

75 mm
38 mm

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 
 
 
 
 

 

 
 
 
 

 

110  

 

90  

80  

70  

60  

50  

40  

30  

20  

10  

0  

(Flip mode)

www.saroglobal.ir



الزامات نصب بازو بر روی درب  بیرون  باز شو

الزامات نصب بازو بر روی درب بیرون  باز شو

نصب دستگاه روی درب

عرض (متر)

وزن (کیلو گرم)

٢

نمودار رابطه بین عرض و  وزن  درب

موقیت نادرست نصب بازو ممکن است زاوےه باز شدن 
درب  را  تغییر د هد. 

بیشتر حرک�تی  اینرسی  باشد،  سنگین تر  درب  لنگه  چه  هر 

 است. اگر عرض لنگه درب و وزن درب از نمودار روبرو بـیشتر

 باشد، سرعت باز شدن درب ک�ندتر خواهد بود و نمی تواند 

شود. متوقف 

حداقل ٢٤ میلی متر

حداقل ١١٠ میلی متر

بازو باید پای�ین تر از درب باشد

حداقل ٢٤ میلی مترحداقل ٢٤ میلی متر

اختلاف سطح  بین دیوار پر شود بــازو را با لبه  پای�ینی درب هم تراز ک�نید.

بیرونداخل
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 به صورت  عمود نصب شود
ً
حتما



90 -246VAC  ± 15%, 50/60 Hz 

72W(3A@DC24V) 

45Nm 

- 20~ 60° C 

min. 81cm- max. 120 cm 

100 Kg 

120 ° 

ΏέΩ
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مشخصات  محصول

١- عملکرد  بسته شدن خودکار بدون   لمس دستگیره درب،برای تردد آسان.

٢- انجام  تنظیمات پ�یشرفته توسط اپلیکیشن اختصاصی و   رابط بلوتوثی.

٣- امکان انتخاب دو نوع بازوی مختلف برای پر کردن فضای خالی بین چهارچوب درب و لنگه درب تا ٣٠ سانتی متر.

٤- نصب آسان بدون نیاز به انجام تنظیمات پ�یچیده، توسط تشخیص خودکار موقعیت های درب.

٥- امکان نصب بر روی چهارچوب درب یا لنگه درب و انعطاف پذیری بیشتر نصب برای موارد پ�یچیده تر.

٦ -دارای رےموت ک�نترل برای عملکرد از راه دور.

٧- دارای ساختار  کاهش سر و صدا و افزایش عمر مفید دستگاه، طراحی غلتکی برای پوشش بیشتر خطای نصب درب و چهارچوب .

٨- دارای مکانیزم حفاظتی ایمنی برخورد با مانع هنگام باز و بسته شدن درب. 

٩- نیاز به تنها ١٫٥ کیلوگرم نیرو جهت باز کردن درب به هنگام قطع برق، که به سهولت  خروج اضطراری در هنگام حوادث، کمک شایانی خواهد کرد. 

 در مواقعی که استفاده دستی از درب به هنگام قطع برق نیاز است، از قفل برقی  Fail-safe (قفلی که در صورت قطع برق در حالت باز قرار 
ً
نک�ته: لطفا

می گیرد  استفاده ک�نید).

مشخصات  
منبع نغذیه

توان مصرفی

حداک�ثر توان خروجی

بازه دماےی محیط مورد استفاده

عرض درب قابل استفاده

حد اک�ثر وزن درب قابل استفاده

زاوےه  باز شدن

محدوده مجاز اختلاف سطح محل

 بدنه دستگاه و محل قرار گیری بازو

ورودی ها

بازو رےلی (داخل باز شو):  ١٥~ ٠سانتی متر
بازو رےلی (بیرون باز شو):  ٥/١١~ ٠سانتی متر

بازو فشار (بیرون باز شو):  ٣٠~ ۱٠سانتی متر

رله باز کردن درب ۲ عدد/س�سور٢ عدد/ امکان اینترلا ک

اتصال های 

(همیشه باز -همیشه بسته) نیاز به کلید دارد /یک طرفه/کاملا اتوماتیک

۵۰۰۰رکورد قابل دستےابی از طرےق اپلیکیشن

١تا۲۲۵ثانیه رےموت

۷۵۰عدد رےموت 

زنگ داخلی

db 55کم تر از

عدد ٢ LED ۲رنگ برای عملکرد و نشاگر برقراری ارتباط 

532(L)x2. 74(W)x70(H) (mm)

5300g

433MHz(transmitter) / 2.4G (bluetooth)

(NO/NC/COM)/ 0.5A@DC24V

در اےن حالت وقتی فاصله بازو و بدنه دستگاه از ۵/۱۱ سانتی متر بیشتر شود  زاوےه باز شدن درب کمتر از ۱۲۰خواهد بود

خروجی ها

حالت عملکرد

اطلاعات قابل ذخیره

زمان باز ماندن درب 

فرکانس

نمایشگر 

ظرفیت فرست�ده

زنگ هشدار

بلندی صدا

ابعاد

وزن
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اجزای محصول

لوازم جانبی

Series Model

EDO-TA B 
EDO-PA  

یونیت اصلی  بازو  رےلی

دارای بلوتوث و رےموت ،رسیور ۴۳۳مگاهرتزبازو  رےلی مشکی(استاندارد)

دارای بلوتوث و رےموت ،رسیور ۴۳۳مگاهرتز

بازو فشاری

بازو فشاری

- بازو رےلی برای استفاده روی بیشتر درب ها مناسب است.

-در صورتی که  فاصله بین لنگه درب بیرونی و چارچوب درب ١١ سانتی متر یا بیشتر باشد، بازو فشاری مناسب تر است.

-برای محافظت از سیم کشی های خارجی هنگام نصب دستگاه بر روی درب، می توانید از حلقه عبور سیم درب SARO استفاده ک�نید.

فقط برای بازو فشاری

LOOP1

فقط برای بازو فشاری سوےچ انتخاب ٤ حالت عملکرد

(در  صورت نیاز به طورجداگانه سفارش دهید)

حلقه انتقال سیم
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آشناےی با بخش های یونیت اصلی

نصب بازو فشاری و بازو رےلی

موتور و گیربکس
بدنه اصلی

AC ورودی برق

برق شهریبرق شهری

برق شهری سوراخ خروجی
سوراخ عبور سیم

پ�یچ پوشش دستگاه

 پوشش دستگاه

کلید ها /

نشانگر ارتباط

شفت عملکرد 

جهت رےل را متناسب با 
جهت نصب تغییر دهید

در شرایط عادی نبایدفاصله
 بین شفت و بازو  باشد

 قبل از اطمینان از موقیت نصب آن را محکم نبندید.
ً
لطفا

بازو را روی شفت جا بزنیدبا آچار مهره را  محکم ک�نید

برای چپ گرد و راست گرد جهت مناسب را انتخاب ک�نید
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ابعاد (واحد اندازه گیری، میلی متر)
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دستورالعمل نصب و راه اندازی

نصب بازوی رےلی 
نصب بازو قدم اول)

نصب روی درب داخل باز شونصب روی درب بیرون باز شو

* بهترےن شرایط نصب زمانی است که دیوار و چهارچوب درب در یک راستا باشند.
* در صورت هم تراز نبودن دیوار و چهارچوب درب، به صحفه ١ دفترچه راهنما مراجعه ک�نید تا مطمئن شوےد

   با توجه به شرایط موجود، دستگاه قابل نصب خواهد بود یا خیر.

بازو و پ�یچ آن را با آچار محکم ک�نید ،قبل از بستن پ�یچ از درست بودن

 جهت شفت برای چپ یا راست باز شو بودن اطمینان حاصل ک�نید.

پ�یچ کمی مشکل خواهد بود. از محکم کردن  باز کردن آن بعد  زےرا 

قدم دوم)نصب بدنه اصلی دستگاه
 در محل مورد نظر برای نصب قرار داده و جای سوراخ ها را روی دیوار 

ً
١. سوراخ های بیضی شکل مخصوص نصب دستگاه را پ�یدا کرده ، دستگاه را موقتا

علامت بزنید.

٢. پ�یچ های M5x20  را در نقطه ای که علامت زده اید نصب ک�نید و به اندازه ۵ میلی متر روی طول پ�یچ فضای خالی برای نصب دستگاه اختصاص دهید. 

٣. دستگاه رو روی پ�یچ ها قرار دهید و پس از تنظیم محل دقیق قرارگیری، پ�یچ ها را محکم ک�نید. 

       از سوراخ های بیضی شکل برای نصب موقت دستگاه و اصلاح خطاهای به وجود آمده در حین درےل کاری استفاده نمائید. 

پس از اطمینان از صحت محل نصب، محل 

شـش عدد پ�یچ نشان داده شده در تصوےر 

را پــــــیدا کرده و با محکم کردن آن ها، نصب

دستگاه روی دیوار را کامل نمائید. 

بازو باید کمی پای�ین تر از لبه درب باشد

بدنه دستگاه  با لبه درب در یک راستا باشد

بازو باید کمی بالاتر تر از لبه درب باشد

بدنه دستگاه  با لبه درب در یک راستا باشد
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قدم سوم )نصب 

قدم چهارم )تنظیم موقیت استپ درب

نصب روی درب داخل باز شونصب روی درب بیرون باز شو

نصب روی درب بیرون باز شو

برای انتخاب زاوےه بازشدن درب،نگهدارنده را شــل ک�نید و با دست درب را باز ک�نید
 تا نگهدارنده درب در زاوےه مورد نظر شما قرار گیرد و سپس پ�یچ را محکم ک�نید.

نگهدارنده برای محدود کردن حداک�ثر موقعیت باز بودن درب به منظور جلوگیری از
 برخورد با  اجسام دیگر مانند دیوار استفاده می شود.

برای تنظیم زاوےه درب از ۱۲۰درجه فراتر نروےدبرای تنظیم زاوےه درب از ۹۰درجه فراتر نروےد

نصب روی درب داخل باز شو
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قدم اول)نصب بازو

قدم دوم)نصب بدنه اصلی دستگاه

قدم سوم)پ�یداکردن جهت نصب  سه پایه بازو

قدم چهارم )تکمیل نصب

از آنجاےی که  طراحی دستگاه به گونه ای است که محور حرکت و بازو آن

 خـــیلی محکم بهم متصل می شوند و جدا کردن آن از هم کار ساده ای

 نـــیست قبل از نصب نهاےی از لزوم استفاده مهره افزایش طول محور 

و جهت راست و چپ گرد بودن محور مطمئن شوےد.

اگر  موقعیت ۳پایه بازو نادرست باشد زاوےه باز شدن درب کم یا زےاد می شود.

مطابق شکل زےر بازو تلسکپی  را عمود نسبت به بدنه دستگاه نصب ک�نید.

موقعیت افقی بازو را با فاصله تقرےبی ۳۹میلی متر از بدنه اصلی تراز و نصب ک�نید.

درب را با دست باز ک�نید تا از  نرمی حرکت آن  و امکان باز شدن با

 زاوےه  مورد نظرتان را بررسی ک�نید.
برای جلوگیری از باز شدن درب بیش از زاوےه مورد نظر می توانید

 از یک نگهدارنده درب مطابق شکل روبه رو استفاده ک�نید.   

نگهدارنده درب

برای مراحل نصب به صفحه ۷مراجه ک�نید

نصب بازو فشاری

حداک�ثر زاوےه 

پ�یچ              را تنظیم ک�نید
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جهت  حرکت موتور

سیم کشی و تست اولیه

قدم اول )روشن کردن برای پ�یداکردن مبدأ موقعیت درب

ک�نترل ک�نید مسیر حرکت درب خالی از هر مانعی باشد

۹۰ولت تا ۲۶۰ولت

اتصال برق شهر

اطمینان داشته باشید که اےن دکمه

 در مــوقیت off قـــرار داشــته بــاشد.

کلید برق روشن ک�نید.صدای یک بوق

 بـــرای بــوت شدن خـــواهید شـــــنید

وقتی موقعیت بسته شدن تشخیص داده

 شد یک صدای بوق ش�ےده خواهد شد

اگر هنگام تنظیم اولیه بجای بسته شدن درب شروع
 به بازشدن کرد دستگاه را خواموش ک�نید.و جهت آن 

را با دکمه نشان داده در تصوےر تغییر دهید.

درب بــه آهســتگی به ســمت بسته شــــدن حـــرکت

 خواهد کرد تا موقیت بسته بودن را تشخیص دهد

 مراحل
ً
دستگاهی که به تازگی نصب کرده اید می تواند از طرےق حالت سوئیچینگ موقعیت درب را تشخیص دهد (بدون نیاز به تجهیزات خارجی). لطفا

 زےر را برای انجام تـــشخیص خـودکار مــوقعیت درب دنبال ک�نید تا مـطمئن شوےد دسـتگاه درست کار می ک�ند. شمـا می تواند سایر تجهیزات مورد نیاز 

مانند دکمه فشاری باز کردن درب را زمانی که از کار کردن صحیح درب مطمئن شدید نصب ک�نید.

توسط تست اولیه ،دستگاه قادر خواهد بود کارک�ند و موقعیت نقاط باز و بسته درب را شناساےی ک�ند و مـصرف ک�ننده می تواند به وسیله اپـلیکیشن

 سرعت زاوےه آرام بند را تنظیم ک�ند.

پ�یداکردن موقعیت باز   وبسته بودن درباقدام به باز کردن درببسته شدن  خودکارروشن کردن دستگاه

فرآیندهای تعیین موقعیت خودکار

جهت بسته شدنجهت باز شدن

تکمیل موقعیت یابی

خاموش 
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قدم دوم )استفاده از حالت بازکردن درب برای پ�یدا کردن نقطه لنگر باز و بسته شدن 

قدم سوم)بازگشت به حالت اتوماتیک بعد از تست

درصورت وجود داشتن موانعی که باعث ایجاد موقعیت نادرست در طول فرآیند یادگیری می شوند، دستگاه را خاموش کرده و دوباره تمام

 کارهای قدم دوم را تکرار ک�نید.

پ�یداکردن نقطه لنگر به آهستگی

ش�ےدن سه بوق

سوئیچ را در حالت open قرار دهید

سوئیچ را در حالتAUTO قرار دهید

٢.درب به آهـــستگی باز می شود
 و بـستـه  می شود تا موقعیت 
های باز و بسته شدن را ثبت ک�ند

در ایــــنجا عـــملیات نصب اولیه کامل شده
 و شــــما می تـــــــوانید به صفحه ۱۲ مراجعه
 ک�نید تا  عملکرد های دستگاه را تنظیم ک�نید.

٣.درب به حالت بسته بازمی گردد

درب به حالت بسته بازمی گردد سوئیچ را در حالت Auto قرار دهید

٤.برای تنظیم موقعیت درب به صورت 
اتوماتیک باز می شود

اتمام عملیاتبستن دربباز کردن درب

عیب یابی

سوال: در طول فرآیند یادگیری، باز و بسته شدن درب روان نیست، نمی تواند در موقعیت قرار بگیرد یا در نیمه راه متوقف می شود.

١. دستگاه را خاموش ک�نید. به صورت دستی چک ک�نید که مانعی در برابر گردش درب وجود نداشته باشد.
٢. مطمئن شوےد دستگاه اصلی و بازوی متحرک در موقعیت صحیح قرار دارند همچنین از تراز بودن بازوی متحرک مطمئن شوےد.

٣. با رجوع به جدول مشخصات محصول (صفحه ٣) مطمئن شوےد وزن و عرض درب از حد مجاز بیشتر نیست.

١.  دستگاه را خاموش کرده و بررسی ک�نید آیا درب به طور طبیعی حرکت می ک�ند یا خیر. 
٢. مطمئن شوےد پارامترهای سےستم بازو در اپلیکیشن درست تنظیم شده باشند.

٣. در صورتی که وزن یا عرض درب بسیار نزدیک به حد اک�ثر مقادیر مجاز (جدول مشخضات محصول) باشند، حرکت درب به ک�ندی انجام می شود. 
در اےن صورت بایستی سرعت حرکت سےستم را افزایش داد. 

سوال: پس از پایان فرآیند یادگیری، سرعت باز و بسته شدن درب یا بسیار ک�ند است یا متوقف شده است.
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محل نصب س�سور مادون قرمز.

ورودی س�سور مادون قرمز /س�سور بستن درب.

ورودی س�سور مادون قرمز /س�سور باز کردن درب.

وقتی اےن س�سور فعال می شود درب از حرکت می ایستد.

محل اتصال دکمه خروج، بازدن دکمه درب باز می شود.

محل اتصال دکمه ورود ،بازدن دکمه درب بسته می شود.

اتصال مشترک دکمه ورود و خروج

رله ON برای قفل برقی

رله NC برای قفل برقی

(24VDC۲آمپر) رله مشترک برای قفل برقی

خروجی  +  برق ۲۴ولت حداک�ثر ۵/۰ آمپر

خروجی  -  برق ۲۴ولت

ورودی  +  برق اضطراری

ورودی  -  برق اضطراری

اتصالات سوئیچ ها

١.اتصالات 

اتصالات 
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هـر بار که دستـگاه اصلی مجددا به برق متصل شود، با اولـین استـفاده از درب برای ورود و خــروج، دسـتگاه به طـور خودکار مـوقعیت باز شـدن را یاد مـی گیرد.

١. پس از روشن شدن مجدد، دستگاه عملیات بسته شدن را با سرعت کم انجام می دهد تا محل بسته شـدن درب را پ�یدا ک�ند و سپس کارکرد عادی خود

 را ادامه می دهد.

٢. نقطه ورودی باز شدن درب با اولین ورود و خروج فعال می شود. پس از ٣ صدای بوق، دستگاه عمل بسته شدن در را با سرعت آهسته اجرا می ک�ند. 

هنگامی که یافتن نقطه بسته شدن درب کامل شد، دستگاه با ورود و خروج بعدی شروع به کار می ک�ند.

• دکمـه یـادگـیـری رےموت ک�نترل را بـه مـدت ٣ ثانـیه فشار دهید و پس از ٢ صدای 

بوق به حالت یادگیری از راه دور وارد شده اید.

• چـراغ نـشـانگر سـیـسـتـم هـر ثـانـیـه یـک بـار چـشـمک می زند. با فشار دادن 

هر دکمه روی  رےموت ک�نترل، یک بوق طولانی به صدا در می آید.

• هـنگـام فـــشار دادن رےموت ک�نترل، ٦ بــار چـشمـک سـرےع چـراغ نشانگر

 سےستم نشان می دهد که شماره رےموت ک�نترل در دستگاه ثبت شده است.

• پـس از اتــمام کـار، دکـمه یادگـیری را به مدت ٣ ثانیه فشار دهید. یک صدای

 بوق برای اعلام خروج از حالت یادگیری از راه دور به صدا درمی آید.

در صورتی که برای مدت ٣٠ ثانیه هیچ عملی انجام نشود، دستگاه به طور خودکار

 از حالت تنظمات خارج می شود. 

١-٤.حالت یک طرفه

مناسب برای زمان های پایانی کار که می خواهیم مشتری ها فقط خارج شوند در اےن حالت برای ورود و خروج پرسنل از رےموت ک�نترل و یا ماژول های 

ک�نترل تردد مانند کارت خوان یا رمز استفاده کرد. 

٢-٤.حالت اتوماتیک 

مناسب برای ورود و خروج  عادی.

٣-٤.حالت همیشه باز 

           مناسب برای فضاهاےی که میخواهیم درب برای مدتی بازنگهدارےم مثلا زمان ورود و خروج کالا،در اےن حالت لنگه درب در حالت تمام باز قرار می گیرد

 و تمامی عملکرد های بستن درب غیر فعال می شود.

٤-٤.حالت همیشه بسته 

            در اےن حالت به band switch خارجی نیاز است.

دکمه خروج برای باز شدن درب فعال

فعال

س�سور باز کردن دربغیر فعال

رےموت ک�نترل برای باز کردن درب

٢.فرآیند یادگیری باز شدن درب

٣.دکمه شناساےی رےموت ک�نترل به دستگاه

٤. حالت های عملکرد

اضافه کردن رےموت ک�نترل

دکمه خروج برای باز شدن درب فعال

فعال

فعال

س�سور باز کردن درب

رےموت ک�نترل برای باز کردن درب

دکمه خروج برای باز شدن درب

فعال

غیر فعال

غیر فعال

س�سور باز کردن درب

رےموت ک�نترل برای باز کردن درب

حالت اتوماتیک

حالت یکطرفه

حالت همیشه باز
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سیم بندی
١-خروجی P1 (انتخاب حالت عملکرد توسط کلید mode روی بدنه دستگاه)

چراغ نشانگر

در اےن حالت ،عملکرد زمانی استفاده می شود که  نیاز به رعایت توالی باز و بسته شدن درب ها داشته باشیم ،در غیر اےن صورت درب ها
 می توانند بطور هم زمان باز شوند.

پ�یشنهاد می شود که نقاط شماره ۴و ۶ را در زمان اتصال ماژول ک�نترل تردد به هم وصل ک�نید در اےن حالت ماژول ک�نترل تردد قادر خواهد بود که

 درب باز کن را برای باز کردن درب در حالت عملکرد (یک طرفه)ک�نترل ک�ند.

س�سور مادون قرمز برای جلوگیری از برخورد

نقاط انتخاب عملکرد

حسگر ایمنی

ورودی 
فعال سازی

خروجی حالت قفل

خروجی ٢٤VCD برای دیک�تور 
و قفل برقی حداک�ثر ۰/۵ آمپر

نقاط انتخاب درب اصلی و فرعی

س�سور مادون قرمز باز کردن درب

حالت عملکرد۳حالت سوئیچ ک�ناری

اتصال به ورودی های ۱و۲

کاملا اتوماتیک

همیشه باز سبز

قرمز

قرمز

سبز

یک طرفه

همیشه بسته

اتصال به ورودی های ٢و٣

اتصال به کلید ورودی ها

انتخاب نوع ورودی به دستگاه

اتصال به هیچ ورودی وجود ندارد
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P2 ٢-خروجی

ترتیب  باز کردن درب:

در اےن حالت عملکرد زمانی استفاده می شود که  نیاز به رعایت توالی باز و بسته شدن درب ها داشته باشیم ،در غیر اےن صورت درب ها
 می توانند بطور هم زمان باز شوند.

١-از اتصال درست یراق و درب باز کن ها قبل از روشن کردن دستگاه مطمئن  شوےد.

٢- سوئیچ های درب اول را روی master و درب دوم را روی slave قرار دهید .

٣-درب اول و دوم را با دست تا حداک�ثر زاوےه باز شدن فشار دهید و باز ک�نید.

٤-ابتدا دستگاه درب دومslave را روشن ک�نید تا با سرعت کم بسته شود.و در اپلیکیشن  اےن درب را عنوان درب دوم slave را انتخاب ک�نید.

٥-سپس دستگاه درب اول master را روشن ک�نید تا با سرعت کم بسته شود  و در اپلیکیشن  اےن درب را به عنوان درب اول master از 

اپلیکیشن انتخاب ک�نید.

٦-اجرای موقعیت یابی درب اول و دوم بطور جداگانه :

تنظیمات فقط از طرےق اپلیکیشن قابل انجام است،از طرےق اپلیکیشن تنظیمات پ�یشرفته را انجام دهید.  

مؤلفه های درب اولmaster از قبیل سرعت ، زاوےه آرام بند و ...را تنظیم ک�نید،سپس آنها را برای درب دوم slave  کپی ک�نید.

 وقتی از اپلیکیشن برای تنظیم درب دوم استفاده می ک�نید تمامی عملکرد ها باید از طرےق درب اول ک�نترل  شود.

حالت دستگاه را روی همیشه باز قرار دهید (یا س�سور بازکردن درب را فعال ک�نید).یادگیری موقعیت بازکردن  اتوماتیک درب :
ابتدا درب اول شروع به یادگیری موقعیت خود می ک�ند ، سپس درب دوم به همین صورت.

وقتی عملیات موقعیت یابی به پایان رسید ،دستگاه را در حالت اتوماتیک قرار دهید.

٧-تنظیمات موقیت یابی به پایان رسید.

ترتیب  بستن درب:

درب دومدرب اول

درب اول درب دوم

اولدوم
درب اول(اصلی)درب دوم

حالت عملکرد درب دو لنگه

(master/slave)فرایند یادگیری توالی بازکردن درب اول و دوم

توجه

.١

.٢
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تنظیمات نرم افزار (اپلیکیشن)

 اپلیکیشن BDO TOOL اےن امکان را به شما می دهد تا بازکردن فوری درب ، حالت عملکرد درب و  سرعت و زاوےه باز شدن
 درب را تنظیم نمائید.

 برای دانلود  Android از google play store و همچنین می توانید با اسکن کردن  QR-code زےر اےن اپلیکیشن را نصب
 نمائید.  

اضافه کردن دستگاه

صفحه تنظیمات وارد صفحه تنظیمات شوےد

نام دستگاه انتخاب ک�نید

دکمه باز کردن
 فوری درب

انتخاب حالت 
عملکرد

مولفه های
 تنظیمات

در ایــن قــســـمت
 تنظیمات  سرعت

 و زاوےـه بـازشــدن 
 آرام بــــنــــــد درب

 وجود دارد.

رمز پ�یش فرض:112233

بـلـوتوث تلفن هوشمندی که برنامه را روی آن نصب
 کرده اید روشن ک�نید و آن را نزدیک دستگاه نگه دارےد.

Android
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زمان باز نگه داشتن درب

سرعت باز شدن درب

سرعت بستن درب

سرعت ک�نترل ضربه بازشدن درب

سرعت جفت کردن درب

زاوےه ک�نترل ضربه باز شدن درب

زاوےه  جفت کردن درب

نیروی ضد تصادف

نیروی بستن درب

نیروی معکوس باز شدن درب

صفر تا ٠/٩   ثانیه برای خلاصی کردن زبانه قفلزمان نیروی معکوس باز شدن درب

نشانگر یاد آوری کلید اقدامات دستگاه یا فقط نشانگر قبل از باز شدن نشانگر زنگ

حالت روشن یا خاموشزنگ

ثبت به روش لرنینگنحوه ثبت رےموت

انتخاب بازو رےلی یا فشاری

انتخاب حالت مقاوم در برابر باد (wind resistance) در هنگام بسته بودن درب نیروی نگه دارنده به
 درب را افزایش می دهدبا انتخاب حالت فشاردادن و بازکردن درب (Push and go) به درب اےن امکان

 را می دهید تا با یک فشار کم شروع به بازشدن ک�ند و اجازه عبور به کاربر بدهد

 اےن وےژگی موقیت باز و بسته شدن درب را به طور دائم ثبت می ک�ند.در صورت قطع برق، نیازی به
 تکرار فرایند یادیری موقعیت درب نیست. لطفا در نظر داشته باشید ه تنها در صورت قرار گیری درب

 در موقعیت غیر عادی،لازم است برنامه را اجرا کرده و فرایند یادگیری موقعیت درب را دوباره انجام دهید. 

شماره کارت یا رےموت ک�نترل

سوابق تردد توسط کارت و سوابق سوابق فعالیت های دستگاه

یادگیری موقعیت باز بودن درب به وسیله اپلیکیشن

بازو

مقاوم در برابر باد/
فشاردادن و باز کردن

حافظه موقعیت درب

لیست کاربرها

سوابق

یادگیری بازکردن درب

دارای۵ سطح تنظیم سرعت

دارای۵ سطح تنظیم سرعت 

دارای۵ سطح تنظیم سرعت

دارای۵ سطح تنظیم سرعت

دارای۵ سطح تنظیم زاوےه

دارای۵ سطح تنظیم زاوےه

دارای۵ سطح تنظیم حساسےت

برای درب هاےی که تحت فشار باد هست�د -دارای ۵ سطح تنظیم نیروی بسته نگه داشتن  درب

دارای ۵ سطح نیروی معکوس درب برای خلاص  کردن  قفل درب هاےی که به علت تاب در قفل
  آن ها تحت فشار است

باز شدن درب ٫قابل تنظیم بین ۱تا ٢٥٥ ثانیه

شرحمؤلفه ها

١.شرح مؤلفه ها

توجه: در صورت فعال کردن عملکرد حافظه موقعیت درب، باید در حالت های زےر فرایند یادگیری موقعیت درب را دوباره انجام دهید
نصب آرام بند در موقعیت متفاوت یا تغییر کردن جهت حرکت آن•
تغییر سےستم بازوی آرام بند•
تغییر عرض یا وزن درب (که توسط آرام بند ک�نترل می شود.)•

 نک�ته :در صورت عدم تکرار پروسه یادگیری بعد از انجام تغییرات ذکر شده،م ممکن است درب در زاوےه نادرست باز شود که باعث
از بین رفتن رگلاژ و بروز ایراد در عملکرد باز و بسته شدن درب خواهد شد
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Door open holding time

Door open speed

Door open speed
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سرعت بستن

نقطه باز شدن درب

زاوےه ک�نترل ضربه بازشدن درب

عرض درب

نـیروی بـسته شدن درب زمانی که فشار باد مانع بسته شدن  کامل درب می شو د بالا ببرےد.
گزےنه های wind resistance را انتخاب ک�نید تا نیروی بستن درب را بتوانید تنظیم ک�نید.

زمـانی که گزےنه wind resistance یا manual انـتخاب کـردید یـک قـفل الـک�ترےکی برای بسته 
نگه داشتن درب روی درب نصب ک�نید.

در حالت فشاردادن و باز کردن درب  (push and go) باید میزان مشخصی فشار به درب برای 
بازکردن  وارد شود و بعد از باز شدن درب بین ۵ تا ۱۰ درجه درب  به صورت خودکار باز می شود

 و سپس بسته می شود.

وقتی در زمان بازشدن درب تصادفی اتفاق  بیافتد درب از حرکت می ایستد و بوق  خطا  به صدا 
در می آید و بعد از مدتی درب شروع به بسته شدن می ک�ند.

فشار معکوس برای باز کردن قفل یا زبانه درب

زمـانی که از انواع قفل خروجی استفاده می ک�نیم مـمکن است فشار مـعکوس
 درب مانع باز شدن قفل در زمان باز کردن درب شود که با فعال کردن و تنـظیم

 اےن حـالت مـی توان به راحتی امکان باز شدن به قفل را داد.

وقتی در زمان بسته شدن درب تصادفی اتفاق می افتاد درب به حالت باز شدن برمی گردد و بوق خطا به
 صدا در می آید.سپس بعد از  طی شدن زمان باز بودن ، درب دوباره شروع به بسته شدن می ک�ند.

وقتی که درب برای ۵دفعه پ�یاپی در اثر برخورد با مانعی به حالت ضد تصادف وارد شود و نقاط باز بسته
 یادگیری می ک�ند.

ً
 درب را مجددا

کاربرد تنظیم  جلوگیری از تصادف

زمان نیروی معکوس باز کردن درب

نیروی بستن
(مقاومت در برابر باد)

درگیری زبانه و در 
باز شدن دربفشار به عقبهنگام باز شدن

زمان نیروی معکوس

میزان نیروی معکوس

بازشدن قفل

داخل بیرون

عرض درب

سرعت باز شدن درب
زاوےه چفت شدن

نقطه بسته شدن

٢.مولفه 

مولفه های باز شدن دربمولفه های بستن درب

مولفه ها٢.مولفه ها

مقاومت در برابر باد

جلوگیری از تصادف

زمان نیرو معکوس

ترتیب فرایند باز شدن درب 

داخل بیرون
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Narrow

Narrow

Opening speed

Latching angle

Closing speedBackcheck angle

Wide Wide

 ۱۸



عیب یابی
١-لنگه درب خیلی سرےع حرکت می ک�ند و به چهارچوب یا دیوار در زمان بسته و باز شدن کوبیده می شود
ابتدا مؤلفه Baffer Angle را تنظیم ک�نید، زاوےه بزرگ تری برای آرام بـسته شدن انـتخاب ک�نید اگر همچنان

 مسئله ادامه داشت سرعت بازشدن و یا بسته شدن درب را کم ک�نید.

۲-گاهی اوقات عملکرد درب ک�ند می شود.
در اےن هنگام دستگاه درحال یادگیری موقعیت باز و بسته درب می باشد ،اےن عمل زمانی که برق اصلی 

دستگاه قطع وصل می شود و یا یک عامل انسانی مانع حرکت درب می شوداتفاق خواهد افتاد .

٣-تنظیم حالت مقاومت در برابر باد.
بــسته شــدن درب مـمـکن اسـت در اثر فـشار باد پـشت درب به طور کامل انجام نشود.در اےن حالت 
پ�یشنهاد می شود که حالت Wind resistance را فعال ک�نیم و نیروی باز بسته شدن درب را متناسب

 با نیروی باد کم یا زےاد ک�نید.

۵-وقتی می خواهیم اپلیکیشن دستگاه را روی موبایل اجرا ک�نیم پ�یام “Device is busy” دیده می شود
 و  نمی توانیم تنظیمات را از طرےق بلوتوث انجام دهیم: 

اولین مسئله وقتی دستگاه در حال عملکرد است وجود دارد و باید صبر ک�نیم تا دستگاه به پایان حرکت 
خود برسد .

٧-وجود مانع در پشت درب در زمان یادگیری موقعیت باز کردن درب :اےن مورد باعث خطا در یادگیری زاوےه
 و سرعت عملکرد دستگاه خواهد شد که ۲روش زےر برای اصلاح اےن مورد پ�یشنهاد می شود.

۶-درب بطور  ناگهانی در موقعیتی غیر عادی قرار  می گیرد.

وقتی که درب نمی تواند در اثر فشار باد به موقعیت بسته شدن خود برسد ،سرعت باز شدن یا 
بسته شدن را افزایش دهید زاوےه آرام بند Buffering Angle را کمتر ک�نید تا اےن مسئله حل شود.

      منبع تغذیه دستگاه را چک ک�نید و اطمینان حاصل ک�نید که آن خروجی برق ۲۴ولت ٠/٥آمپر دارد.
۴-خود به خود برق دستگاه قطع می شود .

وقتی دستگاه روی حالت اتوماتیک قرار دارد و به زور با دست اقدام به بازکردن آن ک�نیم برق دستگاه
 بطور خودکار قطع می شود که با یک بار خاموش و روشن کردن کلید برق اےن مسئله حل می شود.

٢

١

ابتدا برق دستگاه را خاموش ک�نید و چک ک�نید که مانعی سر راه درب نباشد و همچنین  درب گیر نداشته باشد.

برق دستگاه را خاموش ک�نید و بعد از رفع موانع ،برق دستگاه را وصل ک�نید تا دستگاه بصورت خودکار 
شروع یادگیری نقاط باز و بسته نماید.

از طرےق اپلیکیشن موبایل “Door Opening learning function” اجرا ک�نید.

بعد از رفع مورد دستگاه را روشن ک�نید تا شروع به یادگیری نقاط باز بسته ک�ند. ٢

١

٢

١
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(لـطفا وقتی که فـاصله جـلوزدگی درب از چهارچوب در اےن نقطه
 بیش از ١۵٠ میلی متر است ،دستگاه را روی درب نصب نمائید).

      Flip mode                                                               

 

جلوزدگی چهارچوب از درب حداک�ثر می تواند ١١۵ میلی متر باشد.

حـداک�ثر فـاصله نـصب بـدنه دستـگـاه از رےـل
 بـازو ٣۵ مـیـلی متر هسـت در صـورت وجود
 فاصله بیشتر، قطعه افزایش طول چهارسو

 تهیه فرمائید.

بازوےی که روی محور دستگاه
از بالاتر  باید  می شود  نصب   

 درب قرار داشته باشد.

نصب  در زمانی که فاصله  x بین دیوار و چهارچوب قرار دارد

ضمیمه ١

نصب بر روی درب های داخل بازشو

نصب بر روی درب های بیرون بازشو

لطفا از محدودیت های زےر در زمان وجود فاصله  بین دیوار و چهارچوب مطلع شوےد.

در اےن حالت درب و چهارچوب باید در یک راستا باشند یا   درب کمی جلو تر  از چهارچوب باشد

حداک�ثر فاصله ١١/۵ سانتی متر می تواند باشد نصب بازو ی رےلی برای درب های داخل باز شو.
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نصب در حالت Flip mode (نصب برروی لنگه درب) برای درب های بیرون باز شو

ضمیمه ٢

جهت بازو

نمودار  موقیت نصب بر روی درب

جهت بازو
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رےل بازو را روی چهارچوب نصب ک�نید.

فاصله دیوار بالای چهارچوب از سر درب باید بیشتر از ٧۵ میلی متر باشد.

نصب در حالت F lip mode (نصب برروی لنگه درب) برای درب های داخل باز شو

نصب رےل بازو روی دیوار بالای درب.

فاصله بین دیوار بالای درب و سر درب باید بین ٣٨ میلی متر تا ۴۶ میلی متر باشد.

درصورت وجود فاصله بیشتر قطعه افزایش طول چهارسو تهیه فرمائید.
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(قطعه افزایش طول چهارسو)
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نمودار  موقیت نصب بر روی درب


